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GEO-ROBOT ALLA  “c07 oot
CONQU'STA DEI GOAL Docente/I
Inno\]\\émenti.{f AGENDA 2030 Prof. Fain Cristina in

collaborazione con prof.
Inversini
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1 Documentiamoci e prepariamo 2 Programmiamo il percorso e
le domande inseriamo le domande

Breve descrizione
dell'attivita svolta:

La maggior parte delle
persone che si trova in
condizioni di poverta si
trova: 1A) Europa 1B)
il Nord e Sud America 1C)
[ Africa e Asia s
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1.Suddivisi in 5 squadre ci siamo
documentati e abbiamo predisposto
diverse domande, una per ogni goal
dell'agenda 2030

2. Ogni team ha programmato il
percorso da far sequire al proprio
GEO-robot e inserito le domande in

Per quanti mi
)| dovrebbero fe
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| e necessario
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=== Checos'ela
a| malnutrizione? 2A) Non
| poter consumare pasti di
| tre portate 2B) Non
mangiare carne tutti i »
giorni 2C) Non mangiare
cibi sani a sufficienza per

un programma a blocchi L Gl | e P
3.Ci siamo sfidati a rispondere alle I'wlai'T e = g5 PR

Slomande proposte dai vari gruppi per B ey

far segnare” i 17 goal al nostro GEO- WE oo & it B i

robot, imparando anche la loro
traduzjone in Inglese.

3 Sfidiamoci a far raggiungere al
nostro GEO-robot tutti i goal




